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KATA PENGANTAR 

Puji syukur penulis panjatkan ke hadirat Tuhan Yang Maha Esa, 

karena atas rahmat dan karunia-Nya buku Sistem Otomasi: Konsep dan 

Teknologi ini dapat terselesaikan dengan baik. Buku ini disusun 

sebagai upaya untuk memberikan pemahaman yang komprehensif 

mengenai konsep dasar, peran strategis, serta penerapan otomasi 

dalam berbagai sektor penting, antara lain manufaktur, transportasi, 

pertambangan, kesehatan, dan layanan publik. Perkembangan otomasi 

tidak dapat dilepaskan dari dinamika Revolusi Industri 4.0, yang 

ditandai dengan integrasi teknologi digital, Internet of Things (IoT), big 

data, dan kecerdasan buatan. Dalam konteks tersebut, otomasi 

berfungsi bukan hanya sebagai sarana peningkatan efisiensi dan 

produktivitas, tetapi juga sebagai fondasi dalam memperkuat daya 

saing industri di tingkat global. 

Buku ini disusun secara sistematis, mulai dari pembahasan 

konsep dan klasifikasi sistem otomasi hingga penerapan praktis 

melalui Programmable Logic Controller (PLC), sensor, aktuator, serta 

integrasi sistem berbasis Arduino. Setiap bab dilengkapi latihan dan 

evaluasi yang bertujuan memperkuat penguasaan teori sekaligus 

keterampilan praktis pembaca. Penulis menyadari masih banyak 

keterbatasan dalam penyusunan buku ini. Oleh karena itu, kritik dan 

saran yang membangun sangat diharapkan demi penyempurnaan di 

masa mendatang. Semoga buku ini dapat memberikan manfaat nyata 

bagi pengembangan ilmu pengetahuan maupun praktik otomasi di 

dunia akademik dan industri. 

 

Tangerang, September 2025 

Yusuf Kurnia, M.Kom 
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